Kinematika

- Zaoberd sa pohybom bez ohladu na pricinu
- Pohyb —zmena stavu telesa v ¢ase
- Ni¢ nie je v absolitnom pokoji a pohybe
- Zmenu stavu telesa sledujeme vzhladom na iné teleso (nazyvame ho vztainé teleso)
- Trajektéria — ¢iara / krivka ktoré teleso pri pohybe opisuje
- Vzhladom na trajektériu méze byt pohyb:
o Priamociary
Krivociary
Posuvny
Rotacny
Zlozeny (Posuvny + Rotacny)
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- Vzhladom na rychlost mdze byt pohyb:
o Rovnomerny — Rovnomerne priamociary pohyb (RPP), Rovhomerne zrychleny pohyb (RZP),
Rovnomerne spomaleny pohyb (RSP)
o Nerovnomerny — Nerovnomerne zrychleny pohyb (NZP), Nerovhomerne spomaleny pohyb (NSP)

- Rovnomerne priamociary pohyb — RPP
o Teleso prejde za rovnaky ¢as rovnaki drahu
o Rychlost sa nemeni, je konstantna v = kon3tantné
o  Graf rychlosti v zavislosti od ¢asu
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o Graf drahy v zavislosti od ¢asu
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Rovnomerne zrychleny pohyb — RZP
o Rychlost rastie priamouimerne s ¢asom
o  Zrychlenie d — zmena rychlosti za zmenu ¢asu
5 AD

O a=
At

o  Graf zrychlenia v zavislosti od ¢asu
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o Rychlost-v=d =t
o  Graf rychlosti v zavislosti od ¢asu
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o DrdhaRzP
=  Plocha pod grafom = drdha
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Graf drahy v zavislosti od ¢asu
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Rovnomerne spomaleny pohyb — RSP

o Rychlost klesa priamolmerne s ¢asom

o d-—zrychlenie / spomalenie
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o Grafom spomalenia
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o Rychlost RSP
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. ) Pociatoc¢na rychlost
Okamzita rychlost



o  Graf rychlosti
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o BrzdnydasT
» (as za ktory teleso zastavi
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o Draha RSP

axt?

- S = 170 *t —
o Brzdnadraha
= t=brzdny cas

L)
vo _ Y2
n S—Uo*__
a 2
. o_vh_1
a 2a
.o o
2a
o Graf drahy RSP
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Hmotny bod — teleso, ktorého hmotnost nezanedbame
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