Dynamika

Skuma co je pric¢inou pohybu, ¢o pohyb spdsobuje (aka sila)

Inercidlna vztaina sustava
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Teleso meni svoj pohybovy stav iba posobenim sily (napr. vlak iduci RPP alebo je v pokoji)

Neinercialna vztaina sdstava
Teleso meni svoj pohybovy stav aj bez posobenia vonkajsej sily (napr. vlak idtci RZP, RSP)
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Inercidlna sustava
1. Newtonov zakon (zakon zotrvacnosti)

O

O

Teleso zotrvava v pokoji alebo sa pohybuje RPP pokial nie je ndtené vonkajsimi silami tento svoj
stav zmenit

2. Newtonov zakon (zakon sily)
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a=-—
m
a ~ F Zrychlenie je priamoumerné p6sobiacej sile
a » m Zrychlenie je nepriamolmerné hmotnosti telesa
F [N — Newton]
F=m=xa
Hybnost - p
e Sucin hmotnosti a rychlosti telesa
° ﬁ =m x* 17

o
Av _ (vy—-v1)*m

o F=m+a=m=*—
At t At At At

e Pomer zmeny hybnosti a ¢asu, za ktory tdto zmena nastala, sa rovna posobiacej sile (2.
Newtonov zdkon cez hybnost)

_mvy-mvy _ p2-p1 _ Ap

° E * Ag = Ap
e |-Impulzsily

e Zakon zachovania hybnosti
o Vizolovanej sustave sa celkova hybnost nemeni, je konstantna
_13:: p1 + D2 + D3 + P4 ... konstantnd
Celkova hybnost
Hybnost pred zrazkou = Hybnost po zrazke

‘P1 - ‘Pz =

O O O O

p=p1+D2



o 3. Newtonov zakon (zakon akcie a reakcie)
= Akcia a reakcia su 2 sily, ktoré naraz vznikaju a naraz zanikaju
= Surovnako velké, opacného smeru

= Trecia sila — Trenie
e Sila ktord posobi proti pohybu telesa
e Trenie —odpor podlozky voci pohybu telesa
Delenie na:
o Statické — v pokoji, je vacsSie ako dynamické
o Dynamické —v pohybe
2. Delenie na:
o Smykové
o Valivé

e Smykové trenie

o
FL
VE,
L) Ft - Fg * f
= Fi=mxgxf
= f —sucinitel Smykového trenia, tabulkova hodnota, bezrozmerné &islo
o

» Fb=mx*xgx*xfx*cosa



